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CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.

W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:
— Rozbidérka czap kominowych.
— Demonta obrobek blacharskich.
— Rozebranie pokrycia dachowego z papy wraz z obmbka
— Demonta rynien i rur spustowych.
— Demonta starych balustrad w miejscu ich wymiany.
— Demonta krat zewrtrznych w oknie sali gimnastycznej.

— Demonta witryn i stolarki drzwiowej oraz zabudowy okien pustakow
szklanych.

— Rozebranie c¢%ci opasek z plytek chodnikowych wzdluscian sali
gimnastycznej.

- Wywo0z gruzu i elementow pozostatych po rozbiorce kmacesjonowane
sktadowisko.

Rozwigzania techniczne stanoywe podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaogichinicznej $ zgodne
z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i ST — 0 ,Wymagania oggdlin

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robét budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.
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1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SClI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Nie dotyczy.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Nie dotyczy.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Nie dotyczy.

2.4. Transport materiatow.
Nie dotyczy.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPOTRU.

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robot i wkkiwosci przewaonych
Materiatow oraz stan drog. Liczbaodkow transportu dmizie zapewni@ prowadzenie
Robot zgodnie z zasadami ofltnymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsg spetni@ wymagania dotycge
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogachdowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

— Obszar, na ktérym prowadzonea sroboty rozbiérkowe elementéw obiektu
budowlanego, nakly ogrodzt i oznakowa tablicami ostrzegawczymi.
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- Kliny, przecinaki lub przebijaki oraz inne nadzia stosowane do rozbiérki powinny
mie¢ uchwyty nie krétsze ni0, 70m oraz nieuszkodzone zékpenia robocze.

— Do usuwania gruzu w czasie robot rozbiérkowych naktosowa zsuwnice pochyte
lub rynny zsypowe.

- Rynny zsypowe powinny méezabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.

— Gruz i materiaty z rozbiorki powinny Bysukcesywnie transportowane do kontenera
lub bezpdrednio nasrodki transportu.

— Gruz z rozbiorki, rozebrane elementy rgle systematycznie wywo&i na
koncesjonowane sktadowisko przystosowanymi do tegesrodkami transportu.

- Przed przysipieniem do robdét rozbiérkowych pracownicy powinni¢bzapoznani
Z programem rozbiorki i poinstruowani o bezpieczrgposobie jej wykonania.

- Przygotowanie powierzchni musi uwgzdhia¢ doktadne usugcie elementéw
sypkich, kurzu i pozostawienie przygotowanej powddni suchej, czystej i pod
kazdym wzgkdem gotowej do konserwacji.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakszi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jakasci materiatow i wyrobow.
Nie dotyczy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1.0g0Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
Podstawow jednostl przedmiaru dla prac offiych niniejsa ST jest 1m gruzu.

7.2.0g0Ine zasady Obmiaru Robdét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbidr Robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbidr kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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8.4.0dbidr Robdt rozbidrkowych.

— Nalezy sprawdzé czy stan elementéw po pracach rozbidrkowych jepddmy
z zaleniami Dokumentacji Projektowe;.

— Nalezy sprawdzt czy wywieziony gruzu i materiaty z rozbiorky skladowane na
koncesjonowanym sktadowisku.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budmwd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogolne”
— Zalecane normy:
* Majg zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)
i brarzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzesmpy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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